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Studienangebote zu Mechatronik

® Uber 80 Studienangebote in Deutschland

® mdgliche Alleinstellungsmerkmale des Rostocker berufsbegleitenden Bachelors
,Embedded Systems*

 regional
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o Spezialisierung
 Dberufsbegleitend & universitéres Niveau
« Dberufsbegleitend & spezialisiert
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Angebotslandschaft

» Berufsbegl. Bachelor Mechatronik

» Bachelor Embedded Systems
» Berufshegleitender Master
Embedded Systems

—> Alleinstellungsmerkmal:
-> universitar/forschungsbezogen
- Spezialisierung
-> berufsbegleitend
- Erststudium
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Studienablaufplane

® auf Fachhochschulniveau:
. B.Eng. ,Mechatronik” an der HS Wismar

® auf universitiaren Niveau:

o B.Sc. an der Technischen Universitat Hamburg-Harburg

o B.Sc. an der FAU Nirnberg

e B.Eng. an der TU limenau
® Dberufsbegleitend:

o B.Eng an der Diploma

e B.Eng. an der HS Bochum

o Verbundsstudium B.Eng. an der Hochschule Siidwestfalen
® Spezialisierung ,Embedded Systems*:

o B.Sc. an der Universitat Freiburg

® Dberufsbegleitende Master zu Embedded Systems:
e Master Software Engineering fir eingebettete Systeme® an der TU Kaiserslautern
e Master Intelligente Eingebettete Mikrosysteme® an der Uni Freiburg

zur Didaktik =
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Grundlagen der
Mathematik fur  |[Experimental- |Grundlagen der [Elektro- Technische Betriebs-
1. Sem. |Ingenieure | physik Informatik technik Mechanik | wirtschaftslehre
Werkstoffe und
Mathematik fir ~ [Programmie-  [Technische Techno-
2. Sem. |Ingenieure I rung Mechanik Il logien Englisch
Bauelemente Grundlagen der
und Layoutentwurf |Automa- Maschinen-
Schaltungen  [Computionale  fund tisierungs- Fertigungs- elemente/
3. Sem. |Messtechnik (Teil 1) Engineering -projekt technik technik CAD-Einfiihrun
Bauelemente und Grundlagen der
Schaltungen Fertigungs- Mikroprozess- Rege-
4. Sem. |(Teil I) technik (Teil 11) [technik Sensorik lungstechnik
Praxis-
0. Sem. |semester
Embedded
Werkzeug- Control
6. Sem. |Antriebssysteme |maschinen Robotik Systems Mechatronik
EMV und
Qualitats- Patent- und
7.Sem. |[sicherung Markenrecht  |Projektseminar  [Bachelorarbeit

HS Wismar, ,Mechatronik®, B.Eng.
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Elektro-
mechanik [:
Gleichstrom-  |Prozedurale
Werkstoff- und  [Mechanik I: netzwerke Program- Grundlagen der
1.Sem. [Mathematik | |Fertigungslehre [Stereostatistik mierung Konstruktion |
Grundlagen der
Elektro- Konstruktion Il
technik II: Mechanik II: Technische (Konstruktions-
2. Sem. [Mathematik Il [Wechselstrome |Elastostatik Informatik projekt)
Hohere Analysis Proseminar
und Elektro- Mechanik Ill:
Gewohnliche technik/Informa [Hydrostatik,
Technische Differential- Hardware- tions- Kinematik,
3. Sem. |Informatik Netzwerk-theorie [gleichung Projekt technik Kinetik
Partielle
Diffential- Komplexe Thermo- Praktikum
4. Sem. |gleichungen Funktionen Systemtheorie  |[dynamik Mechanik IV |Mechatronik
Grundlagen der [Technische Grundlagen der
Elektrische Regelungs- Schwingungs-  [Nachrichten-  [Thermo- Praktikum
5. Sem. [Maschinen technik lehre technik dynamik Il Mechatronik
Halbleiter- Messtechnik flr
schaltungs- Maschinen-
6. Sem. [technik bauingenieure  |Bachelorarbeit

~

TUHH, |,
Mecha-

tronics",
B.Sc.

http://www.tuhh.de/t3resources/tuhh/download/studium/pruefungsamt/po/mb/Studienplan_Bachelor MEC 2013 03 27 WS2013.pdf
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FAU Nirnberg, ,Mechatronik®, B.Sc.
1. Elektro- Technische
Sem. [Mathematik |  [technik | Informatik Digitaltechnik  [Darstellungslehre |
Systemnahe
2. Elektrotechnik |Statik und Programm- Technische Elektro-
Sem. [Mathematik [I |l Festigungslehre Jierung mit C Darstellungslehre Il technik | Praktikum
Elektrische Praktikum
3. Elektrotechnik [Dynamik starrer |Antriebs- Produktionstechnik [Elektro- Werkstoff-
Sem. |[Mathematik Ill Il Korper technik I technik Il kunde
Praktikum
mechatro- Elektrische Praktikum
4. nischer Schaltungs-  [Halbleiter- Antriebs- Produktionstechnik |Elektro- Praktikum
Sem. [Systeme technik bauelemente  [technik Il technik Systemtheorie
Wahlpflicht-  [Wahlpflicht-
modul modul
aus Studien- Jaus Studien-
3, Eingebettete Produkt- Regelungs- schwer- schwerpun-
Sem. [Systeme Messtechnik  [entwicklung technik Sensorik punkten kten
Wahlpflicht- Wahlpflichtmodul
Berufs- Bachelorarbeit |modul aus
6. praktische mit aus Studien-  |Studien-
Sem. |[Wahlmodul Tatigkeit Hauptseminar [schwerpunkten |schwerpunkten

http://www.tf.fau.de/studium/studiengaenge/
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TU limenau, ,Mechatronik®, B.Eng.

~

1. Naturwissen- Allgemeine
Sem. [Mathematik | [schaften | Informatik Elektrotechnik Informatik Elektrotechnik |
Interdiszi-
Naturwissen- plindres
2. schaften Il Allgemeine Elektronik und Technische Grundlagen-
Sem. |Mathmatik Il [(Physik) Eletrotechnik  |Systemtechnik | [Konstruktion | [Mechanik | studium |
Interdiszip-
Elektronik und lindres
3. Systemtechnik Technische Fertigungs-technik |Grundlagen-  |Grundlagen BWL
Sem. |l Konstruktion Il [Mechanik Il und Werkstoffe | |studium || 1
Elektronik und |Studium Mechatronik
4. Systemtechnik |generale und |(Erweiterte Funktions-
Sem. |l Fremd-sprache |Grundlagen)  komponenten |
Elektro-
5. Systemanalyse |mechanische [Funktions-
Sem. | Systeme | komponenten |l [Entwurf | \Wahlmodul |
6. Grund- System- Funktions-
Sem. |praktikum analyse I| komponenten |l [Entwurf || \Wahlmodul Il
7. Bachelorarbeit .
Sem. [Fachpraktikum |mit Kolloquium zurligk

http://www.tu-ilmenau.de/modultafeln/Mechatronik/Bachelor/2008/
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Diploma, ,Mechatronik, berufsbegl. B.Eng.

~

Technische Konstruktions-
1. Sem: |Mathematik | Physik Werkstoffkunde  [Mechanik | technik | Elektrotechnik |
Technische Konstruktions-
2. Sem: [Mathematik Il Grundlagen BWL Mechanik || technik Il Elektrotechnik |1
Konstruktions-
3 Sem: |Fertigungstechnik |Elektronik Steuerungstechnik [Messtechnik technik Il
Mikrorechner- Sensorik und Pneumatik und
4. Sem. [technik Aktorik Regelungstechnik [Hydraulik Wahlpflichtmodul | [Englisch |
Simulation
Mechatronische  [mechatronischer Projektmanage-
5. Sem. |Systeme Systeme Mechatronik-Labor |Wahlpflicht 11 ment
Praxisphase und
6. Sem. [Berufsausiibung [Bachelor-Thesis
zuriick

http://diploma.de/sites/default/files/Mechatronik_0.pdf
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HS Bochum & FOM, Mechtatronik, berufsbegl. B.Eng. zurick
Computer-
gestiitzte Selbstorganis-
Entwurfs- ation/
1. Sem. [Informatik Mathematik | methoden Lerntechniken
Elektrotechnik/
2. Sem. |Informatik Mathematik I Elektronik Physik |
Elektrotechnik/
3. Sem. |Statik Elektronik \Werkstofftechnik[Physik I
Mechatronische
Mechatronische  [Bauele-
Technisches Bauelemente/ mente/
4. Sem. |[Englisch Maschinenbau Elektrotechnik  |[Dynamik
Angewandte CAD CAD Thermo-
5. Sem. [Mathematik Systemdynamik  [Maschinenbau |Elektrotechnik [Produktdesign [Fluidmechanik Jdynamik
Echtzeit- Regelungs-
6. Sem. |[Elektrische Aktorik [Sensorik Fluidtechnik regelung Mikrocontroller ftechnik
Mikrosystem- Entwicklungs-
7. Sem. ftechnik Elektronik 11 Robotik Messtechnik  |projekt
8. Sem. |Bachelor-Thesis  [Kolloguium

http://www.fom.de/fom-school-of-engineering/bachelor-studiengaenge/mechatronik. html#undefined
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1. Sem. Elektrotechnik | Mathematik | Technische Mechanik
Grundlagen der Technische Mechanik
2. Sem. Elektrotechnik 11 Informatik Mathematik I I
Technische Mechanik
3. Sem. Konstruktionselemente |  [Mathematik l| Physik [
Elektrische Bauelemente |Grundlagen der Digital-
4. Sem. und Schaltungen Il technik Konstruktionselemente 11 |Mathematik 1V
Elektrische Bauelemente |Grundlagen
5. Sem. und Schaltungen Il Digitaltechnik Konstruktionselemente 1l |Mathematik 1V
6. Sem. Industriebetriebslehre Messtechnik Il Projektmanagement Regelungstechnik
Messysteme und
7. Sem. Digitale Systeme Elektrische Antriebe Leistungselektronik Sensorik
Mechatronische
8. Sem. Mechatronische Systeme |[Systeme || Wahlpflichtfach | Wahlpflichtfach Il
Mechatronik-Projektarbeit
9. Sem. Bachelor-Arbeit Kolloquium (geman Block 2)
zurtick
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Uni Freiburg, Embedded Systems, B.Sc. B
Technische
Experimentalphysik|Mathematik | System Design  |Informatik
1. Semester |(8LP) (8LP) Projekt (4LP) (8LP)
Einflihrung in die
Elektrotechnik Programmierung |[Experimental- Mathematik 1
2. Semester [(9LP) (6LP) physik Il (8LP) (8LP)
MST-
Algorhytmen und Proseminar Bauelemente/
Datenstrukturen  [Differential- Informatik ESE-Vorlesung Sensorik/
3. Semester |(4LP) gleichungen (3LP) |[Elektronik (9LP)  |(3LP) (6LP) Aktorik (3LP)
ESE-Praktikum,
Hard-
ware, Systemtheorie &
Softwarepraktikum Regelungstechnik [Werkstoffe und [ESE-
4. Semester |(6LP) Messtechnik (6LP)|(5LP) Mechanik(6LP) [Wahlmodul(6LP)
Enwurf,
Konstruktions-
mechanik, Integrierte Werkstoffe und [ESE-
5. Semester [Simulation(6LP) [Schaltungen (6LP)[ESE-Projekt (5LP) [Mechanik(6LP) Wahimodul(6LP)
Bachelorarbeit ~ |Werkstoffe und [ESE-
6. Semester [ZfS-Kurs (6LP) ZfS-Kurs (6LP)  |(12LP) Mechanik(6LP) [Wahlmodul(6LP)
zuriick

http://www.tf.uni-freiburg.de/studium/modulhandbuecher/ESE-BSc-P02009-Okt11.pdf
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Wahlmodule Embedded Systems

Kursvorlesung Kursvorlesung
Kursvorlesung Algorhitmentheorie  |Bildverarbeitung Spezialvorlesung [Kursvorlesung
3. Semester  [Datenbanken (6LP) |(6LP) (6LP) Informatik (6LP) [Softwaretechnik (6LP)
Kursvorlesung Kursvorlesung
Rechnerarchitektur  |Kinstliche Spezialvorlesung
4 Semester (6LP) Intelligenz)6LP) Informatik(6LP)
Kursvorlesung
MST-Technologien  [Spezialvorlesung Kursvorlesung Algorhitmen- Kursvorlesung
5. Semester  |und Prozesse (6LP) |Informatik(6LP) Datenbanken (6LP) [theorie (6LP) Bildverarbeitung (6LP)
Kursvorlesung
Mikrocomputertechni [Kinstliche Intelligenz
6. Semester  |Stochastik (6LP) k (6LP) (6LP)

zurick

http://www.tf.uni-freiburg.de/studium/modulhandbuecher/ESE-BSc-P02009-Okt11.pdf
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Management- =
Basismodul 1 |Basismodul 2 |modul Managementmodul k N\
(Technik (Methoden des  [Teilmodul Teilmodul
eingebetter maschinellen  |Gewerblicher  |Projekt-
1. Sem. |Systeme) Lernens) Rechtsschutz  |[management mosmos
Vertiefungs- Vertiefungs- Kenstruktion und Organisation eines
2. Sem. |modul 1 modul 2 Praktikum 1
\Vertiefungs- Vertiefungs-
3. Sem. |modul 3 modul 4 _ _
Vertiefungs- Management- uni FI’erUI’g,
4. Sem. |modul 5 modul 2 - -
Jertiefunge: ,,Intelhgente eingebettete
5. Sem. _|modul 6 Praktikum Mikrosysteme®, berufshegl. Master
Wissen-
schaftliches
6. Sem. [Teamprojekt Arbeiten
Mastermodul/  |Mastermodul/ zurtick
7. Sem. [Masterarbeit Présentation
Vertiefungsmodule
Softwarent- Algorhitmen fir
wicklungs- drahtlose Probalistic Regelungs-  [Mikro-  |Mikrocompu-
methoden Netzwerke Robotics Signalverarbeitung [technik aktorik  [tertechnik
Embedded
Systems I Embedded Analoge \ernetzte Mess-
Echtzeit- Systems Il CMOS- Messtechnik und [eingebettete [technik-
Betriebssysteme [Verifikation Schaltungen  [Sensorik Systeme praktikum
Praktika
Mobiles
Hardware- Messtechnik-
praktikum praktikum
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TU Kaiserslautern, ,Software Engineering fur eingebettete Systeme*
berufsbegl. Master

~

Softwaren-
entwicklung fir
Einflihrung in das Software eingebettete Projekt-
1Sem. |Engineering Systeme management
Software- Software- Software-
Produktlinien- Qualitats- entwicklung
2 Sem. [Requirements Engineering Engineering sicherung Studio (Teil 1)
Software-
Komponentenbasierte Modellbasierte Dependability entwicklung
3 Sem. [Softwareentwicklung Softwareentwicklung |[Engineering Echtzeitsysteme |Studio (Teil 2)
4 Sem. |Masterarbeit

zurick

http://www.zfuw.uni-kl.de/fernstudiengaenge/science-engineering/software-engineering-for-embedded-systems/
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Studienformen im berufsbegl. Master in Freiburg

W e 4 Ry

222 oy BEE —

Prasenzphase Selbst- E-Lectures
lernphase

sl B% 24

Gruppenarbeit Praktika Mobile Praktika

http://www.masteronline-iems.de/masterstudiengang/lernorganisation.html|
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Mathematik — Didaktik / 2 Beispiele

® Youtube - Prof. Loviscach

o http://lwww.|3I7h.de/videos.html

® |Interaktive Aufgabenstellungen

o http://lwww.mathe-online.at/galerie/funl/funl.html#FunktAbh



http://www.j3l7h.de/videos.html
http://www.mathe-online.at/galerie/fun1/fun1.html
http://www.mathe-online.at/galerie/fun1/fun1.html
http://www.mathe-online.at/galerie/fun1/fun1.html
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Vielen Dank fur die Aufmerksamkeit!
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